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УДК 69.001.5 

 

ОПРЕДЕЛЕНИЕ ДЕФОРМАЦИЙ РАЗРАБОТАННОЙ СИСТЕМОЙ МОНИТОРИНГА  

С ГЛУБИННЫМ ДАТЧИКОМ ИЗ ПЕРЕРАБОТАННЫХ ПЭТ БУТЫЛОК 

 

А.В. БЕЛОУСОВ, Н.С. ЖУРАВСКИЙ 

(Представлено: Д.Н. Шабанов, А.Н. Ягубкин) 

 

Описана экспериментальная установка для тарировки глубинного датчика. Представлены резуль-

таты испытаний образца с глубинным датчиком. Приведены зависимость деформации от показаний 

глубинного датчика. Модель, получаемая с глубинного датчика, позволяет предсказывать деформацию 

образца с точностью 99%, а остаточный ресурс (последние 10%) с точностью 100%. 

 

Для получения данных использовалась схема полумоста Уинстона, при помощи которой измерялось 

относительное изменение сопротивления в тензорезисторе [1-5]. На первом этапе глубинный датчик в кор-

пусе-цилиндре из переработанных ПЭТ бутылок тарировался с помощью пресса ПМ-2МГ4 (рисунок 1). Зна-

чения нагрузки и деформации, получаемые с датчика, соответствовали показаниям пресса с точностью ±1%. 

 

 

Рисунок 1 – Установка для тарировки глубинного датчика 

 

На втором этапе глубинный датчик погружался в образец бетона (куб с размером ребра 100 мм). 

Через 28 суток образец сжимался на прессе ПГМ-500МГ4А. Значения нагрузки и деформации образца 

куба с глубинным датчиком приведены в таблице 1 и на рисунках 2-3.  

 

Таблица 1 – Результаты испытаний образца с глубинным датчиком 

Деформация, мм Показания датчика Примечание 

0 167  

0,2 167  

0,32 167  

0,43 167  

0,52 167  

0,62 167 Треск в образце 

0,72 167  

0,92 167  

1,11 167  

1,22 167  

1,7 305 Разрушение образца 

1,7 294 Снятие нагрузки 

1,7 294  

1,7 290  

1,7 165  

1,7 166  

1,7 167  
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Рисунок 2. – Зависимость деформации от показаний глубинного датчика 

 

 
Рисунок 3. – Зависимость деформации (последние 10% ресурса образца) от показаний глубинного датчика 

 

Как видно из рисунков 1-2 модель, получаемая с глубинного датчика, позволяет предсказывать де-

формацию образца с точностью 99%, а остаточный ресурс (последние 10%) с точностью 100%. 
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